附件1：
2013年A类课题重点支持方向
一、内河航道要素智能感知方法研究
（一）研究内容：
1.内河航道水位、水流及能见度检测方法研究；
2.内河航道水位、水流及能见度检测设备优化布设方法研究；
  （二）考核指标：
1.开发内河航道水位、水流及能见度的检测方法；
2.发表论文2篇，其中SCI/EI收录1篇；
3.提交研究报告1份。
二、连续桥区船舶航行控制仿真方法研究
（一）研究内容：
1.连续桥区船舶航行行为仿真建模方法；
2.连续桥区船舶高效通过控制策略及评价方法研究。
（二）考核指标：
1.提交连续桥区船舶航行行为仿真方法；
2.提交连续桥区船舶高效通过控制策略及评价研究报告1份；
3.发表核心期刊论文1篇。
三、车载环境下道路行人感知方法及实现
（一）研究内容：
1.基于机器视觉的行人感知算法；
2.行人识别算法的车载环境实现。
（二）考核指标：
1.提交研究报告1份
2.提供基于VC的算法演示程序，640*480单帧图像处理时间不高于200ms，正常环境下识别率不低于90%；
3.发表核心期刊论文1篇。
 四、汽车驾驶过程中愤怒情绪引导方法
（一）研究内容：
1.愤怒情绪引导方法
2.愤怒实验引导设计
（二）考核指标：
1.提供完整的实验方案，愤怒情绪的唤醒度80%以上
2.发表核心期刊论文2篇
